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ACIKLAMALAR

Seneye son sinif olacak ve bitirme projesi alacak 6grenciler ¢aligacaklari danisman hocalarini

2023-2024 Bahar Yariyili_Final D6nemi sonuna kadar netlestirmelidir.

Bitirme projeleri bireysel veya grup olarak hazirlanabilir.

Ogrenciler, ¢caligmak istedidi konu ile ilgili proje danismaniyla yiiz yiize gériismeli ve kabul

almalidir. Grup seklinde yapilacak projelerde gériigmeye tiim grup Gyeleri katilmahdir .

Proje danismaninin uygun gérmesi halinde bitirme projesi konulari asa§ida listelenmeyen, farkli

konulardan da segilebilir.

Bitirme projesi belirlendikten sonra 6grenci(ler) proje danismani ile beraber Bitirme Projesi

Formunu doldurur, B6lim sekreterli§ine imzali olarak teslim eder.

Ogrenci(ler), bitirme projesi caligmalarini proje danigmani ile birlikte yiritir. Bitirme projesi

alindiktan sonra azami gayretle caligma géstermeyen 6grencinin konusu, proje danigmaninin
nayiyla iptal edilebilir. Bu durumda &grenci yeni danisman ve ¢alisma konusu bulmakla

yukamladdr.

Bitirme Projesi ile ilgili gerekli tim formlar i¢in agagidaki baglantiy inceleyebilirsiniz.
http://blm.teknoloji.marmara.edu.tr/lisans-programi/bitirme-projesi



http://blm.teknoloji.marmara.edu.tr/lisans-programi/bitirme-projesi

DOC. DR. ONDER DEMIR

Proje konulari ve detaylari icin hoca ile gériisilmelidir. Projeler 3 kisilik gruplar halinde
yapilacaktir.

1. Siber Guvenlikte Yapay Zeka Uygulamalari
e Derin Ogrenme
e Saldiri Tespit/Engelleme Sistemleri
e A Trafik Analizi
e Zararh Yazilim Tespiti vs. konular
2. Kalabalik Ortam Videolarindan Yiiz Tespiti
3. Insansiz Hava Araci ile Alinan Video Gériintilerinde Tespit Uygulamalari

4. CRM Yazilimi geligtirilmesi

5. Az Kodlu / Kodsuz (Low code / No code) gelistirme ortami tasarimi



DOC. DR. BUKET DOGAN

Bitirme tezi olarak almak istediginiz proje konusu iizerine bir 6n aragtirma yaptiktan sonra
detaylar icin yiiz yiize veya cevrimici gériigsme yapilmasi gerekmektedir.

1.istanbul'daki hava kalitesini tahmin etmek amaciyla Grafik Sinir AQi (Graph Neural Network - GNN),
Grafik Evrisimsel AQi (Graph Convolutional Network - GCN) ve Transformer Model tabanl derin
o6grenme yéntemlerinin kullanimini incelenmesi.

Galismada kullanilacak veriler, Ars. Gér. Damla Menglis ve Dog. Dr. Buket Doan tarafindan
saglanacaktir. Bu veriler, cesitli hava kalitesi parametrelerini (PM2.5, PM10, SO2, NOx vb.),
meteorolojik verileri (sicaklik, nem, riizgar hizi vb.) ve sensoérler arasindaki mekansal ve zamansal
iligkileri icermektedir.

Gelecek 2 yil igin istanbul'un hava kalitesini tahmin etmek iizere veri birlestirme (data fusion)
yontemi kullanilacaktir. Modellerin dodrulugunu de@erlendirmek icin Ortalama Mutlak Hata (MAE),
Kok Ortalama Kare Hata (RMSE), Belirleme Katsayisi (R2) gibi hata metrikleri kullanilacaktir.

2. Ciddi oyunlar, e@itsel oyunlar ve karma gergeklik teknolojileri ile ilgili konular ¢aligmak isteyen
ogrenciler varsa Ars.Gor Abdullah ve Dog.Dr. Buket Do@an goriserek tez konusu belirleyebilirler.( 3

kisi)

Ayrica Istanbul'daki hava kalitesi veriseti Gizerinde yapilan analizler ve mevcut verinin ¢cok boyutlu veri
gorsellestirme yontemleri denenecektir. ( 3 -4 kigi).

3. Bliyuk Dil Modelleri kullanilarak farkli dékiiman tirlerinden (html, metin, JSON) varlik tanima
(NER) ve bilgi graflari (knowledge graph) olugturulmasi ( 3 kisi)

4. Farkli framework ortamlarinda ( Llamalndex vb.) etkin RAG (retrieval augmented generation)
isleminin gergeklegtiren karsilagtirmali bir uygulama gelistirilmesi ve benchmark veri setleri ile test

edilmesi. (3 kigi)

Yonerge (Promp k ma (compression), 6zetleme gibi etkili yonerge kullanma yontemlerini

arastirilmasi ve farkli biiyik dil modellerinde maliyet etkin sonuc alma tekniklerinin karsilastirilmasi
lv 2 kisi )(ALINDI

6. Veri yonetimi (data managemet) igin Uretken yapay zekanin sundu@u firsatlarin aragtirimasi ve
uygulama orneklerinin gergeklestirilmesi (3 kisi)

7. Bilgi graflan (knowledge graph) sorgulamasi igin dogal dilden Cyper Sorgu doniisimi saglayan
Uretken yapay zeka sisteminin olusturulmasi (3 kisi)

Not: Uretken yapay zeka ve biiyiik dil modelleri konusunda proje fikri olan iig kisilik
ekibini olugturan o6grencilerle goriigerek farkli projeler de verilmesi imkani
bulunmaktadir.



DOC. DR. KAZIM YILDIZ
BIiTIRME PROJE KONULARI

Bitirme tezi olarak almak istediginiz proje konusu iizerine bir on ¢aliyma yaptiktan
sonra oOgretim iiyesi yiiz yiize goriisme yapilmasi gerekmektedir. Email ile cevap
verilmeyecektir.

1. Makine unutmasi ve federe Ogrenme tabanli sistem gelistirilmesi (saglik,
finans, network alan uygulamalari icin) (3 kisi)
a. Gizlilik odakli saglik verisi analizi
b. IoT Cihazlari i¢in Federated Learning
c. Finansal tahmin modelleri
d. Mobil Cihazlarda Kigisel Asistan Geligtirme

2. Tekstil endiistrisi i¢in yapay zeka tabanli siirdiiriilebilir sistem tasarimi
gelistirilmesi (3 kisi)

3. Biiyiik dil modeli kullanarak Oyun senaryolar1 olusturma (3 kisi)

4. Dijital clizdan tasarimi ve biiyiik dil modeli tabanli senaryo gelistirilmesi ve
oneri sistemi hazirlama (3 kisi)

5. Parca dmriiniin tahmin edilmesi ve ses verilerden hata analizi (3 kisi)

6. Sipari$ yonetim sistemi tasarimi (3 kisi)

7. Yapay zeka destekli kullanic1 yorum anlama ve onay sistemi (3 kisi)



DR. OGR. UYESI EYUP EMRE ULKU

e Bitirme projesi olarak almak istediginiz proje konusu lizerine bir 6n arastirma
yaptiktan sonra detaylar igin yiiz yiize veya cevrimi¢ci gorigme yapilmasi
gerekmektedir.

Proje konusunun kapsami gériigmelerden sonra netlik kazanacaktir.
Proje kapsamina gére projeyi yiiritecek 6grenci sayisi degisiklik gosterebilir.

1. Swarm Intelligence (Siirii Zekas) ile ITHA Koordinasyonu (3 Kisi)
Cok sayida THA'nmn bir arada etkilesimli olarak calismasi icin algoritmalar gelistirilecektir. Bu algoritmalar,
araglarin ¢arpismadan etkili bir sekilde hareket etmesini, gorev paylasimimi ve ortam algilamasini koordine
edecektir.
ROS (Robot Operating System), Python, MATLAB vb. araglar kullanilarak proje gerceklestirilecektir.

2. Coklu iHA Sistemlerinde Otonom Gérev Dagitin ve Yonetimi (3 Kisi)
Coklu IHA sistemlerinde THA’ larm belirli gérevleri otonom olarak alip, bu gérevleri en verimli sekilde
paylastirmasini saglayan bir sistem gelistirilecektir. Gorevler arasinda belirli bir alanin taramasi, yiik tagima ve
arama kurtarma gibi ¢esitli senaryolar olabilir.
ROS (Robot Operating System), Python, MATLAB vb. araglar kullanilarak proje gerceklestirilecektir.

3. Dinamik Cevresel Kosullara Bagh iIHA Rota Optimizasyonu ve Enerji Yonetimi Sistemi (3 Kisi)
IHA' larin uzun mesafe gorevlerini yerine getirirken enerji verimliligini artirmak ve ucus siirelerini optimize
etmek amaciyla dinamik c¢evresel faktorlere duyarli rota planlama algoritmalar: gelistirilmesi hedeflenmektedir.
Proje, hava durumu, riizgar hiz1 ve yonii gibi gevresel degiskenleri gergcek zamanl: olarak dikkate alacak sekilde
tasarlanacaktir.

4. USRP Tabanh Deneme Ortamlarinin (TestBed) Olusturulmasi (3 Kisi)

Bu projede dgrenciler, USRP donanimini kullanarak yazilim tabanli radyo (SDR) sistemleri olusturacak ve
¢esitli kablosuz haberlesme protokollerinin performansini test edeceklerdir.

5. Akilli Akademik Ozet Onerme Sistemi (3 Kisi)

Kullanicilarmn belirledigi anahtar kelimeler ve diger kriterlere gore akademik veri tabanlarindan ¢ekilen 6zetleri
yapay zeka teknikleri kullanarak siralayacak ve analiz edecek bir sistem olusturulmasi hedeflenmektedir.



DR. OGR. UYESI ALI SARIKAS

Bitirme projesi olarak almak istediginiz proje konusu lizerine bir 6n arastirma yaptiktan sonra
(projenin islem basamaklari icin bir_takvim de dahil olmak iizere en az 3 sayfalik aragstirma raporu

detaylar igin yiiz yiize veya cevrimici goériisme yapilmasi gerekmektedir. Email ile cevap
verilmeyecektir.

1. RAG Tabanli Bilgi Yonetim Sistemleri (3 Kigi)

Belgeleri ve veritabanlarini daha verimli yonetmek igin Retrieval-Augmented Generation (RAG)
modellerini kullanma. Bu sistemlerin amaci, karmagik sorgulara yanit verirken ilgili bilgileri hizlica bulup
sunmaktir.

2. Kigisellestirilmig Egitim Igin LLM Tabanh Rehberlik Sistemleri (3 Kisi)

Ogrencilerin 63renme siireclerini optimize etmek icin LLM kullanarak kigisellestirilmis egitim
materyalleri ve rehberlik saglama. Bu proje, editsel veri analitigi ve adaptif 6grenme algoritmalarini igerebilir.
3. Medikal Gériintii isleme ve Analizi icin Yapay Zeka Tabanh Bir Arag (3 Kisi)

Rontgen, MR, ve diger medikal goriintllerin otomatik olarak analiz edilmesi ve raporlanmasi igin
MATLAB veya Python kullanarak bir yazilim geligtirme. Bu proje, radyologlarin ve diger saglik profesyonellerinin
islerini daha hizli ve dodru yapmalarini saglayabilir.

4, Tarnimsal Alanlarda Bitki Saghgi ve Hastalik Tespiti (3 Kisi)

Cografi Bilgi Sistemleri (CBS) ve insansiz hava araclari (IHA) kullanilarak tarim alanlarinin yiiksek
¢6zUnurliklt goruntileri alinir. Derin 6drenme algoritmalari bu géruntiler Gizerinde bitki saghgi ve hastalik
tespiti yapar. Bu proje, mahsul kaybini minimize etmek ve verimliligi artirmak icin kullanilabilir.

5. Toprak ve Su Analizi igin Derin Ogrenme Tabanh Goriintii i§leme (3 Kisi)

Uzaktan algilama teknolojileri ve Corafi Bilgi Sistemleri (CBS) kullanilarak tarim arazilerinin toprak ve
su kalitesi analiz edilir. Derin 6grenme modelleri, bu verileri isleyerek ciftgilere sulama ve glibreleme igin en
uygun zaman ve miktar Onerileri sunar. Bu proje, su tasarrufu ve toprak verimliligi agisindan blyik fayda
sa@layabilir.

6. Mabhsul Verimliligi Tahmini ve Planlama (3 Kisi) (ALINDI)

Cografi Bilgi Sistemleri (CBS) ve derin 6grenme algoritmalari kullanilarak farkli dénemlerde alinan
goruntilerden mahsul verimlili§inin tahmin edilmesi (ve 6zgin indeks Uretimi). Bu proje, giftcilere hangi
mahsuliin hangi tarlada daha verimli yetistirilece§i konusunda rehberlik edebilir ve tarim planlamasinda
onemli bir rol oynayabilir.

7. Tarimsal Alanlarda Zararh Tespiti ve Yonetimi (3 Kisi)

iHA'lar ile elde edilen yiksek ¢ozunurliiklt géruntiler tizerinde zararli bécek ve yabanci ot tespiti icin
derin 6grenme tabanh gorunti igleme yontemleri gelistirme. Bu proje, zararlilarin erken tespiti ve yonetimi ile
Urlin kayiplarini azaltabilir.

8. Resim ve Ses Dosyalar Uzerinde Steganografi Teknikleri Kullanarak Veri Gizleme (3 kisi)
9. Mobil Depo Robotlari icin Optimum Yol Planlamasi Algoritmalari Geligtirme (3 kigi)

10. Kayipsiz ve Hizh Goriintii/Video Sikigtirma Algoritmasi Geligtirme (4 Kisi)

11. Zero-Shot Ogrenme ile Tibbi Gériintii Analizi (3 Kisi)

Hi¢ 6rnek verilmeden, yeni hastalik tirlerini tanimlayabilen bir tibbi gériintii analiz sistemi olugturma.
Bu proje, 6zellikle yeni ortaya ¢ikan hastaliklar ve varyantlarin tespiti icin kullanilabilir.
12. Multi-Modal Saglik Verileri Analizi (3 Kisi)

Farkh saghk veri kaynaklarini (medikal goriintller, metin raporlari, sensor verileri) birlestirerek,
hastalik teghisi ve tedavi dnerileri sunan bir sistem gelistirme. Bu proje, ¢cok modlu veri isleme ve entegrasyon
becerilerini kullanarak daha kapsamli ve dogru teshisler saglayabilir.



DOGC. DR. AYSE BERNA ALTINEL

Detaylar 6gretim liyesi ile yiiz yiize gériugulmelidir.
Goriintilerin konu bazli siniflandiriimasi (3 Kisi)
Sosyal medyadan kisi bazli istatistiksel analizler (3 kigi)
Ses verilerinin metne donustirilmesi (3 kisi)

Ses verilerinden duygu tahmini ve siniflandirilmasi (3 kisi)



Lk Lde

DR. OGR. UYESi GOZDE KARATAS BAYDOGMUS

Detaylar 6gretim lyesi ile ylz yilize goriigiilmelidir.
Az 6rneklem ile PDF dosyasi siniflandirma (3 Kisi)
Transfer OJrenme ile gériintii Gizerinde hareket tespiti (3 kisi)
Al generated image prediction (1 kigi) - ALINDI
Sosyal Medya Verilerinden Gercek Zamanli Analizler (1 kisi) - ALINDI
Ses verisi kullanarak Sarki tiirlerini siniflandirma (1 kisi) - ALINDI



PROF. DR. SERHAT OZEKES

Detaylar igin gériigme randevusu alinmalidir. Tiim projeler 3 kigilik gruplar halinde verilecektir. Farkh bir
oneride bulunmayiniz.

Asadida belirtilen alanlarla kesigsen 6grenci Onerileri dogrultusunda konular belirlenecektir. Gorisme
randevusu taleplerinde proje &neri formu istenecektir. Oneride amac, kisa literatiir taramasi, kullanilacak
yontemler ve beklenen sonuglar belirtiimelidir.

Goriintl igleme

Bilgisayarli gorii

Veri glivenligi

Yapay 6grenme

NLP



PROF. DR. SAHIN UYAVER
Detaylar icin gériigme randevusu alinmahdir.
1. Biosistemlerin similasyon verilerinin analizi kompakt script paket dretimi (python) (1-2 6grenci)

2. Bir bio-fiziksel sistemin similasyonuna dair paket tretimi (1-2 6grenci) (Python)
3. Ozellik secimi icin Bayes ag!



PROF. DR. ALi BULDU
Detaylar i¢in gériigme randevusu alinmalidir.

Goériisme randevusu taleplerinde proje oneri formu istenecektir. Oneride amag, kisa literatiir taramas,
kullanilacak ydontemler ve beklenen sonuglar belirtiimelidir.

Goruntul igleme teknikleri ile dig hastaliklarinin tespiti

Plaka tanima sistemi

loT ile ev otomasyonu mobil uygulama gelistirme

Yazilim benzerliklerinin kargilagtirmasini inceleyen sistem gelistirme
Yapay zeka uygulamalarinin iiretim ve otomasyonda kullaniimasi
Mobil ortamda oto lastik tamircileri konumlarinin tespiti



DR. OGR. UYESI TIMUR INAN

1. Mobil B2B sistemi (3 kisi)

Bir mobil aligveris uygulamasi yazilarak bu uygulamadan musterilerin yaptiklari ahgveris bilgileri, aldiklari
Urtinlerin turd, geri bildirimleri, yorumlari gibi veriler deGerlendirilerek ilgili iSin verimi ile alakal bilgileri sunan
bir sistem Uretilecektir.

2. Uzaktan Kontrollii Robot Kolu Sistemi (3 kigi)
ESP8266 denetleyici ve online veritabani kullanilarak 3 eksenli bir robotun uzaktan kontrolu
gerceklestirilecektir. Robotun en azindan bir nesneyi tutarak belli bir yere tagimasi beklenmektedir.

3. Yapay Zeka Destekli Uzaktan Hasta Takip ve Degerlendirme Sistemi (3 kisi)

Hasta viicut verilerini alarak verileri ilgili doktora sunabilecek bir mobil uygulama yazilacaktir. Uygulama sadece
verileri gostermeyecek ayni zamanda verilere uygun olarak siniflandirma veya tahmin yetenegine de sahip
olacaktir. Kalp ati$ hizindan tasikardi olasiliinin tespit edilmesi vb.

4. Tiirkge Kelime Uretimi Yapabilen Bir Yapay Zeka Uygulamasi (3 kisi)

Python, Matlab gibi diller kullanilarak belirlenen bir konu hakkinda hikaye Uretebilecek bir yapay zeka
uygulamasinin geligtirilmesi.

5. Otomatik Hedef Takip ve Tanima Ozelligine Sahip Robot Tank (3 kigi)

Paletli, mikrodenetleyici veya daha gelismis bir geligtirme karti ile kontrol edilen bir tankin Gzerindeki kamera
hedef tespiti yapabilecek ve hedef kayboldugunda tekrardan arayip bulabilecek ve hedefe atis
yonlendirebilecektir.



